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Simulations Numeriques
— Dynamique moleéecul

/ « Conditions aux
limites périodiques

position

position
réelle

virtuelle -~
Longueur —
Masse — p
Temps — d(p/P)/?
0 > P

1
!
1
1
|
|
|

\

position ’
virtuelle,’
/

dux limites periodiques

— Conditions a







4,5 cm




ACSA - Parol rugueuse

N L
el

P =100 kPa
Vo= 2 mm/min
D=0-5cm

ey

d = 1,8 mm (Dbilles




Mini-ACSA - IRM

I el

> Appareil analogue a I’ACSA mais insere dans I'TRM

= Echelles et materiaux diffe S (R;,:= 3 cm - graines)

= Pression de confinement d or e 10 kPa
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= Vitesse de cisaillement: 0,1 a 1 tr / min
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= Etude de I'interface en cisaillement annulaire

> Confrontation experiences et simulations

= Comportement transitoire/stationnaire
cisalllement monotone et cyclique

= PjJ ation entre les comportements macroscopique
meésoscopique

= Distinction des i nes quasi-statique et ine

le comportement dans le regim rtiel

-

e la geometrie et de la rugosite dans le regime
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> Materiau plus complexe

=>Autres car t de la paroi

= Simulation tridimensionnelle

| - -

0i de comportement dans le regime quasi-statique




MERCI POUR VOTRE ATTENTION ©




